Coordonnées d’un vecteur, du milieu, distance

Soit un repere quelconque (O, 7, 7) . Soit deux points

Test de colinéarité
A(xa; ya) etB(xp; yp):

o Tea @eemlemEas chol e AE, wdiHe . Application du déterminant Soit un repeére quelconquex(O, 7). y
— _ _ . - =
notation matricielle : AB = B~ *A Soit les points M ! ,N 5) etp(2 Soit deux vecteurs # = . et 7= (]/)'
YB — YA 1 10 7

On appelle déterminant des vecteurs if et 7 le nombre

e les coordonnées de I milieu de [AB] : 6 4 t det(i, 3) tel
:‘ ‘ | noté det(i, T) tel que:

> | det(MN,MP ) = ‘5‘ =) o= (‘1)‘

XA + XB 10—-1 7—1 9 6
<X1> = 2 —=36-36=0 = ==
)  \tatie S S eolinéntes o qet(i 5
Les vecteurs MN et MP sont colinéaires et donc les il et T colinéaires <« det(ii, ) =0
e A Dans un repere orthonormé (O, 7, ) ,ona: points M, N et P sont alignés. e 2 e s 4 @ 5 sont aollindsines gl o

coordonnées sont proportionnelles

—
|IAB || = AB = /(x5 — 24)2 + (v — ya)?

Les vecteurs

Le point de vue analytique

L. . . Equation cartésienne d’une droite
Opération avec la notation matricielle Application équations de droites Soit un repére quelconque (O, 7, 7)
Soit un repére quelconque (O, 7, ) . SOi’E k un réel. Soit les droites d et d’ d’équations respectives : Soit 0t A ; teur 7 — -b
Soit deux vecteurs ﬁ=<x) et 5:(X’>- d:7x—3y+2=0 et d :5r—2y—8=0. oit un point A(xa ; ya) et un vecteur if = a)
y y
- 3 = 2
it 7 (x) n <x’ > <x + x’) Les vecteurs i = <7> etd = <5> sont des vecteurs Soit M <;> un point quelconque de la droite d passant
® 1 v = = (
y Y y+y directeurs respectifs de d et d’. par A et de vecteur directeur if. On a alors :
= x kx — = X —xan —b
kit =k = oL 3 2 — A _
¢ <y> (ky) det(i, 7) = ’7 5 = 15-14=1 det(AM ,u ) =0 <« y—ya 4 0
=y = by — =0
N H = e (x) — (xj) N r=4x Comme det(i, 7) # 0, les vecteurs i et ¥ ne sont pas a(x = xa) +b(y —ya)
Yy Y y=yvy colinéaires et donc les droites d et d’ sont sécantes La droite d a pour équation: ax +by+c=0
avec ¢ = —(axa +bya)
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