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Agorithme de s résolution

matricielle du systeme 2x2

1 Résolution matricielle du systéme 2 x 2

ax+bc=e
cx+dy=f

Onpose: I= (Z Z), ] = <;> et H= (;) Onaalors: IH =]

e Silestinversible, c’est a dire si det(I) = ad — bc # 0 alors

H:I_lj avec I''= 1 < d _C)

Soit un systeme 2 x 2 : {

ad—bc\-b a
e SilIn’est pasinversible, c’est a dire si det(I) = ad —bc =0 alors:

le systeme n’a pas de solution unique

2 Algorithme

Pour rentrer des coefficients dans une matrice, | Variables: A, B, C, D, E, F, K réels
pour la calculatrice Ti, il faut rentrer les coeffi- [1], [J], [H] matrices L liste
cients par colonne. Entrées et initialisation
Pour la matrice que l'on rentre dans [I] : Lire A,B,C,D,E, F
Listewmatr({D ,—C}, {—B; A}, [I]) AD — BC —» K
Pour la matrice [J] : Listewmatr({E , F}, [J]) Traitement et sorties
si K # 0 alors
Pour transformer la matrice [H] en liste D -C
Matrpliste([H] , Lq) <—B A) — (1]
E
On peut également demander que le résul- ( F) — [J]
tat soit afficher en fraction par la commande 1
"»Frac" K U] = H]
Transformer [H] en liste L;
Afficher L1(1), L1(2)
sinon
| Afficher "Pas de solution unique"
fin
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2x+y=-2 NHORMAL FLOTT AUTO REEL RAD MP []
Avec

Sx+4y =1 PROGRAM: SYST2X2
O t . _3,4 :PFOI'I'IP‘I'_ HlB!ClD!E!F
n trouve : ( )  AD_BOSK
(If K=@
Avec —6x + 7y = -3 :Then
3x+14y: _1 :Llstefmatr‘({D- -C}l {-B!H}!
CI1)
On trouve - (1;_1> :Listermatr({E.F},[J1)
3 7 t1,KLIICLJI1>CH]
iMatrrliste([H],L1)
3x +9y =7 :Disp L1(1)»Frac.L1(2)»Fra
Avec c
2x—i—6y = :E].SE‘
On trouve : Pas de solution unique :Disp "PRS SOL UNIQUE"R

PAUL MILAN 2 CLASSES LYCEE


mailto:milan.paul@wanadoo.fr

	Résolution matricielle du système 2 x 2
	Algorithme

